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Ol XOXD

6 - Em hipotese alguma, havera substituicdo do Cartdo de Resposta.
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9 - Serao anuladas as questdes que tiverem mais de uma alternativa marcada, emendas

e/ou rasuras.

10 - O candidato s6 podera retirar-se da sala de prova apos transcorrida 01 (uma) hora
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1. Dispositivos reativos reagem as variacdes de corrente, e seu valor 6hmico muda
conforme a velocidade da corrente neles aplicada. O dispositivo com capacidade de
armazenar cargas elétricas é chamado capacitor ou condensador.

Em relacdo aos capacitores, afirma-se que:

I. Quando o capacitor estd totalmente descarregado, para a fonte, o capacitor é
visto como um curto-circuito.

II. Quando o capacitor esta totalmente carregado, para a fonte, o capacitor é visto
como um curto-circuito.

III. Quando o capacitor esta totalmente carregado, para a fonte, o capacitor é visto
como um circuito aberto.

Iv. Quando o capacitor estd totalmente descarregado, para a fonte, o capacitor é
visto como um circuito aberto.

V. A capacitédncia de um capacitor de placas paralelas depende apenas da distancia
entre as placas e do material dielétrico, caracterizado pela sua permissividade
absoluta.

Estao corretas apenas as afirmativas

a) lell.
b) Ielil
c) IlelV.
d) 1II,IVeV.

2. Associe os itens da coluna da esquerda com o significado mais adequado na coluna da
direita.

1 - Diamagnético ( ) Sentido igual ao campo magnético que lhe deu origem
2 - Retentividade ( ) As linhas de forca fluem a partir dele
3 - Tensdo induzida ( ) Polaridade da tensao induzida
4 - Polo norte ( ) Valor de B quandoH =0
5 - Lei de Lenz ( ) Hr menor que 1
( ) As linhas de forca interceptam um condutor
A alternativa que representa a sequéncia correta, de cima para baixo, é
a) 3-_-5-2-1-4
b) 3-1-_-5-2-4
c) 4-3-1-2-_-5
d _-4-5-2-1-3

3
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Considerando os conceitos basicos de eletrostatica e eletrodindmica, determine se as
afirmagdes sao verdadeiras ou falsas.

)JA soma das diferencas de potencial de todas as cargas é conhecida como forca
eletromotriz.

)O deslocamento dos elétrons em um condutor é chamado de diferenca de potencial.

)Quando dois corpos de polaridade oposta sdo colocados proximos um do outro, o
campo eletrostatico se concentra na regidao compreendida entre eles.

)JA quantidade de carga elétrica de um corpo é determinada pela diferenca entre o
numero de protons e o numero de elétrons que o corpo contém.

A sequéncia correta, de cima para baixo, é

a)
b)
)
d)

4.

a)
b)
c)
d)

V-F-V-V.
F-V-F-F.
V-F-V-F.
V-F-F-V
20Q 5Q 10Q
Com base na andlise do circuito em AN : AMN—¢ AN
corrente continua da figura ao lado, /1N L\ 5N
a alternativa que corresponde aos + 39
valores de I, I, e I3 ¢ BV—=— 209 " glsa
respectivamente, ] =10V
Malha 1 Malha 2 '[ - Malha3
AAAY . AN
10Q 5Q

- 366 mA; I3 = - 2,805 mA.
I, = 3,567 mA; I, = 3,66 mA; I3 = - 28,05 mA.
I, = 356,7 mA; I, = - 36,6 mA; I3 = 280,5 mA.
I, =-35,67 mA; I, = 366 mA; I; = 28,05 mA.

I, = 35,67 mA; I,

Uma vez determinado o valor da resisténcia o
equivalente, qual serd o valor da corrente
drenada da fonte pelo circuito da figura? g |
g0 2100
It=08A + 1 1
Ir = 0,96 A L 100
It=12A V_.-_.lz‘.-' e WN—
It=16A - s e
Tlon 2100
o
4
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6. Analisando a figura ao lado, 4 8

composta por um im& um [« |
condutor e um galvanémetro, OO NNO) u
afirma-se que: ' |

I. Quando as linhas de forca sao (y
interceptadas por um condutor ou .
quando as linhas de forga [ |
interceptam um condutor, uma
fem ou uma tensdo é induzida no condutor.

II. E preciso haver um movimento relativo entre o condutor e as linhas de forga, a fim de
se induzir a fem.

ITI. Ao mudar o sentido da intersecdo, mudara o sentido da fem induzida.

Estao corretas as afirmativas

a) Iell, apenas.
b) I elIll, apenas.
c) II elll, apenas.
d) I,1II eIIl.

‘
:
| ~

o

7. Uma fonte de tensdo de 220V/60Hz !
alimenta um motor de indugdo com um
circuito RL equivalente com o0s seguintes
valores: Ri= 3,872 Q e L = 7,69 mH “Teois ®
(conforme figura) e esta ligado em paralelo Xe
com um motor sincrono com um circuito _ 4-;_
RC equivalente com os seguintes valores:
R, = 6,734 Q e C = 386 F. Motor de sinorono

indugao

b
r

r=——""7"
I ——

A corrente total I;, a impedancia total Z; e a poténcia aparente S consumida pelo
circuito sao

a) 1 =134A;Zr=16,4 Qe S = 2950 VA.
b) I+ =26,8A;Zr=8,2QeS =5900 VA.

c) I+ =53,6A;7Zr=4,1QeS =11800 VA.
d) I1=804A;7Zr=2,7Q2eS =17700 VA.

8. Observe o circuito abaixo.
AN

|Tr) it \L'II le
vr=110/0°V(~) §sn %jiﬂﬂ

s Y

Malha 1 Malha 2

No circuito série-paralelo da figura acima, os valores da impedancia total Zr e das
correntes I; e I, sdao, respectivamente:

a) ZT =14,1448,13° Q; 11 =6,9648,13° e 12 = 3,484£71,6° A
b) ZT =14,1448,13° Q; 11 =6,96£18,4° Ael2 = 3,48£-71,6° A
c) ZT =7,784£8,13°Q; 11 =6,964£8,13° AeI2 = 3,48471,6° A
d) ZT=7,7848,13°Q; 1, =6,96£18,4°Ael, = 3,484£-71,6° A

5
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Um transformador trifasico de 13,8kV/380V, 60Hz, conectado em tridngulo no
primario e em estrela no secundario, alimenta duas cargas trifasicas equilibradas,
sendo uma um motor de indugdo trifasico com rendimento de 85%, cos¢=0,87¢e

poténcia de 1,5CV, e outra um motor de inducdo com rendimento de 90%,
cos¢$ = 0,85 e poténcia de 1,5kW. Considere o transformador ideal.

A alternativa que indica os valores corretos para a poténcia ativa total e a corrente de
linha, respectivamente, ambas no primario do transformador, é

a)
b)
)
d)

10.

a)
b)
<)

2,6kW e 0,14A.
2,9kW e 0,083A.
2,9kW e 0,14A.
2,6kW e 0,083A.

O diagrama unifilar, conforme figura
ao lado, refere-se a um circuito
trifasico, cujas cargas sao
equilibradas. Indique a alternativa
que apresenta corretamente os
valores para a poténcia ativa total,
poténcia reativa total e fator de
poténcia, respectivamente.

1,6kW; 1,05kWAr; 0,85.
2,5kw; 0,2kVAr; 0,85.
1,1kw; 1,25kVAr; 0,85.
1,6kw; 0,85kVAr; 0,88.

. O circuito representado pela figura ao

lado apresenta trés cargas trifasicas
equilibradas e conectadas num Uunico
barramento, com capacitores para
correcdo do fator de poténcia.

O valor minimo de capacitédncia, em
cada fase, para manter o fator de
poténcia acima de 0,92, é

24F.
29uF.
71pF.
79uF.

380V/60Hz

500w
f\/ /[]]
Il
Gerador
380V/60Hz
(Conectado em Y) N
[ofpmm—
1,1kw 1,5kw 0,55kW
FP=0,85 FP=0,67 FP=8,8

6

/\/ [/
I
Gerador
(Conectado em Y) —
1,1kW
cosy = 0,85 0,2kVAr

Areas 17 e 36 — Controle e Processos Industriais — Edital 202/2014




IFSul — Concurso Publico 2014

12,

I.
IT.
ITI.

Em relacdo ao tridngulo das poténcias para sistemas trifasicos equilibrados,
considerando cargas com poténcia ativa e reativa constante, afirma-se que

A relacdo entre a poténcia ativa e a reativa indutiva é linear.

A relagdo entre a poténcia aparente e a poténcia ativa é constante.

Identifica diretamente a capacitédncia a ser utilizada para correcdao do fator de
poténcia.

Esta(do) correta(s) apenas a(s) afirmativa(s)

a)
b)
)
d)

13.

a)
b)

)
d)

14.

a)
b)

<)

d)

15.

a)
b)
c)

I e III.
IT.
ITI.
IT e III.

Quanto ao principio de funcionamento das chaves de partida suave (soft-starters), é
correto afirmar que

€ possivel variar o valor da tensdo média aplicada ao motor, variando o angulo de
disparo dos tiristores, que compdem o circuito de poténcia do equipamento,.

a soft-starter controla a tensdo da rede por meio de um circuito de poténcia composto
por trés SCRs, ligados a cada fase da rede.

o circuito RC, ligado em paralelo com as chaves de poténcia tem a funcdo de proteger
os tiristores contra variacOes de tensdo aplicadas sobre eles (dv/dt).

os transformadores de corrente presentes no circuito de poténcia do equipamento
fazem a corregdo da corrente de saida, para que os parametros pré-definidos sejam
mantidos.

Sobre inversores de frequéncia, quanto ao tipo de controle e de acordo com as
estruturas de comando, é correto afirmar que

a faixa de frequéncia, normalmente operada por inversores de frequéncia, que possui
apenas controle escalar vai dos 10 aos 100Hz.

nos motores acionados por inversores de frequéncia que possuem apenas modo
escalar, para que ocorra o controle de torque, é necessario que o controle seja em
malha fechada.

para se obter um controle preciso de velocidade e alto desempenho dindmico, é
apropriado que se utilize um tacogerador de pulsos em um controle de malha fechada,
com um inversor de frequéncia no modo vetorial.

quando uma aplicacao se restringe apenas ao controle de velocidade do motor sem o
controle de torque, é indicado o uso de inversor de frequéncia com controle vetorial
pelo custo menor comparado ao de controle escalar.

O método mais eficiente de correcdo de fator de poténcia, para redugdo do efeito Joule
em toda a instalacdo e para geragdo de energia reativa, apenas quando necessario, é

a correcao na entrada de alta tensao.
a correcao na entrada de baixa tensao.
a correcao mista.

a corregao localizada.

7

Areas 17 e 36 — Controle e Processos Industriais — Edital 202/2014



IFSul — Concurso Publico 2014

16. Um motor de inducgao de 4 polos e 60 Hz, tem um escorregamento com carga nominal

de 5%.

Qual a rotagdo correta do rotor com carga nominal?

a) 1850 rpm.
b) 1710 rpm.
c) 1800 rpm.
d) 1700 rpm.

17. A placa de identificacdo de motores elétricos apresentada traz as informagodes que
determinam as caracteristicas nominais e de desempenho, conforme a NBR7094. A

placa a seguir contém informacgoes referentes a um motor elétrico trifasico.

c e =0 PNCEE
REND.%= 92.5% :
cosy 0.87 =
NER.7094 )
J

|
o

ion{HP-cx) 75(100) "5 1775

Y
[~ 5_2505/M 11/01 __AY53872
: L 60 ﬁ;u | & 1.00

Liikazlsg

F A180 K[ipmB.8 [ P55  [ur

1a1513

220/380/440 ¥ | 245/142/123

il gd gl

L 2 LS

SOWINTL PEFTROL

o
t ‘@* 6314-C3  POLYREX EH—ES‘SJ:II l
—~ B314-C3 27 q 9783 h 462 kg

DMLY STaET

o

A alternativa que indica corretamente a corrente de partida deste motor, se este for

alimentado com uma tensdo de 380 V, é

a) 1500 A
b) 1249,6 A
c) 1264,1A
d) 1136,3A

18. No acionamento de um motor de indugdo trifasico com 6 terminais foi utilizada uma

chave de partida estrela-triangulo.

A corrente de fase do motor em regime nominal sera

a) In/ 3

b) Fs/3
c) Inx\/§
d) (InxFs)/ 3
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19.

L.

IT.

ITI.

Iv.

De acordo com a teoria para os dispositivos semicondutores, para o diodo de silicio
afirma-se que:

A regido de deplecdo é formada pelo deslocamento de cargas negativas (elétrons)
dentro de material tipo “"N”.

A quantidade de portadores majoritarios e minoritarios ndo depende da dopagem dos
dois tipos de materiais, tipo "N” e tipo “P”.

A polarizagao reversa do diodo tende a diminuir a camada de deplecgao.

A camada de deplecdo é formada na juncdo entre os dois tipos de materiais e sera
maior quanto maior for a dopagem dos materiais tipo "N” e tipo “P”.

Esta(do) correta(s) apenas a(s) afirmativa(s)

a) I,IIelll.

b) II, III, IV.

c) Iv.

d) Iell.

20. No circuito retificador representado na figura 10:1 D2
ao lado, os diodos sdo ideais e a fonte é a
rede elétrica, com tensdo de 220V/60Hz.

A alternativa que indica corretamente a tensdo 220V D4

a)

c)
d)

21.

a)

c)
d)

média e maxima, respectivamente, na

D1

D3

resisténcia de carga, considerando os valores
indicados no circuito, é

9,9V e 31,11V.
0V e 31,11V.

0V e 22V.
19,78V e 31,11V.

Rc

Observe figura 1 e figura 2 abaixo.
A
_ g
V,=7,2V
15V R, = 1kQ 8 A4 2 0 V(V)
T-3mA
ISL Rc T-6mA
> [ €« Al
AV, +-9mA
Figura 1 -12mA
Figura 2

O regulador de tensdo da figura 1 utiliza um diodo Zener de 7,5V e 100mW. Para uma
resisténcia de carga Rc igual a 2,2kQ, considerando a curva de polarizagdo do diodo
Zener da figura 2, o valor correto para a tensdo na carga é

7,50V.
7,20V.
7,33V.
8,00V.

9
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22. Considerando a figura ao lado e os sinais

indicados em suas entradas, qual serd o 10kQ ey
sinal correto na saida? 5v
o I 4
10kQ e
sV A IR S VAVAY P
-5V
10kQ
10V
b) sv L
ov

d o LI

23. Quanto aos dispositivos semicondutores de poténcia comumente utilizados em
conversores CC-CC, CC-CA e CA-CA, afirma-se que:

I. O Mosfet pode ser utilizado em conversores para frequéncias até 100kHz.
II. O Mosfet de alta tensdo apresenta baixa resisténcia entre Dreno e Fonte.

III. O IGBT é um dispositivo que apresenta queda de tensdo em condugdo, assim como no
transistor bipolar, quando é injetada uma corrente constante no seu gatilho.

IV. Em um retificador, o SCR pode ser utilizado para controle da tensdo média no
barramento CC.

V. O SCR pode ser usado para transformacdo de CC para CA em um inversor de
frequéncia, utilizando um circuito auxiliar ressonante para seu desligamento.

Estdo corretas apenas as afirmativas

a) Iell.

b) I, III.

c) II,IVeV.
d) IVeV.

24. O conversor CC-CC Boost com Mosfet é utilizado para elevar a tensdo da entrada para
a saida.

Na pratica, um fator que limita o ganho de tensdo deste conversor, para manter sua
eficiéncia elevada, é

a) o volume do nucleo do indutor.

b) a resisténcia do condutor do indutor e a resisténcia em conducdao do Mosfet.
c) a relagao de transformacao do indutor.

d) a frequéncia de chaveamento do Mosfet.

10
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Para responder as questdes 25 a 27, considere o seguinte circuito.

25. A tabela verdade que corresponde corretamente ao circuito acima é

d)

c)

b)

26. A expressdo caracteristica da saida correta para o circuito é

(A+B)-(A-C)+(B+D)

a)

b) (A+B)-(A-C)+(B+D)

(A+B)+(B+D)-(A-C)

<)

d)

(A+B)+(B+D)-(A-C)

11
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27. Se as variaveis de entrada alternarem seu estado entre 0 e 1, a alternativa que indica
corretamente a forma de onda das saidas sera

28. Utilizando o conceito de Algebra de Boole, podemos simplificar expressdes e
consequentemente circuitos. Analisando a expressdo S=(A+B+C)-(A+B+C), a
alternativa que indica corretamente a expressao simplificada correspondente é

a) S=(C+Z\~B)
b) S=A+B+C
c) S=A-B+A-B+C

d) S=A-C
29. Na figura ao lado, a tensdo na lampada representa a R
saida. Dentre as alternativas elencadas, a que tem a " ( k
funcdo correspondente ao circuito analdgico é L — ’ ? ® Lampada
a) AD_S Ch.A| Ch.B
B

b) ::}S
c) A:D—s
o -

w

12
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30. O método de desenvolvimento de circuitos de acionamentos sequenciais para dispositivos
eletropneumaticos mais utilizados em sistemas automatizados de pequeno e médio porte,
por ser econdmico, seguro e facil de entender e aplicar, estd representado na figura abaixo.

Acona! | Aciona! | Acona) 1 Aciona | .
ipassol}  jpesso2) jpaso3;  passon] !
[ 1 ! - [} o o ! o .
AR TURRIARRIARS SRR ]
e K p » K3 » Kn | -l , o-dea- , ssedess :
|} |}
E EF\mqaoEEﬁmgéo:EFunng:
' - ! -
.- - - e o o 1 CiLA + ; Ci.B + ; CIN |
: CEYy RN A I St & S &
' ] ) |
' ] ! ]
' ' ' :
ki - ke C - k3 Eb knCJ-7 1 YA yB[ Jeee [ IWN
SRR ISR I S _d !
)
e Passo Passo s % % i Dois ' Cilindo  Ciindro  Cilindro
' l 2 o0 N
1 2 3 n :
< >4
Comandos dos relés Comando dos cilindros

Fonte: BONACORSO, Nelso Gauze; NOLL, Valdir. Automacao eletropneumatica. 11. ed. S3o Paulo:
Erica, 2008.

Este método é conhecido como

a) Método da Sequéncia Minima.
b) Método da Cadeia Estacionaria.
c) Método Sequencial Analitico.
d) Método Trajeto-Passo.

13
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31. De acordo com o diagrama trajeto-passo e o circuito pneumatico apresentado no conjunto
de figuras abaixo, qual circuito elétrico de comando realizard a sequencia corretamente ao

pressionar a chave S?

Gilindro A Gilindro B A Rl Bt 0
® :LQ q A
A Al 80 81 0
A B A B
YA* YB' 1
B
P R p R 0
w2V 1 -4 . | 4 w24V 1 2 3 4
a) o - . c) o I
B 0=} BO O 4
SEA DOy A1 =) n] SEN 0 A1 O K
b K 0O K\ % 81O
wldg wCai  xCJ wiry wad k0o
o
LT
“ o
e 1 2 1 4 e 1 2 3 s
b) < + d) o—
B0 B0 O,
s A =3 ALY u\ sg B Oy AO=N K
K () o7 Ky ¥ B1 O3
i T
o - p Elg Ef Elj
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32.0bserve as figuras abaixo.

Cilindro A Cilindro B Cilindro C
: s M 3
et o= - O
B "ro* a1 0 B <0 e
YA Y8’ o yc YC
P R P R P R
Figural
bleo- S K K
b0 o
ble-1 a0 0o alo- clo
K K
K YA YB* Yc YC
Figura 2

Considerando os circuitos da figura 1 e o circuito pneumatico e elétrico de comando da figura
2, ao manter pressionada a chave S, o diagrama trajeto-passo correspondente a sequéncia
executada corretamente é

a 1 2 3 4 5 6 7 ) 1 2 3 4 5 6 7a
1 1
A A
0 0
1 1
B B
0 0
. 1
C c
0 ]
0 ! !
[
b) 1 2 3 4 5 6 7 8=l d) 1l 2 3 4 5 6=1
1
A A
0 0
1 1
B B
0 0
1
C
3 C
0
15
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33.

b)

)
d)

34.

A alternativa que apresenta a descricao correta da valvula V1 -,']:::
representada no circuito da figura ao lado é: Al

valvula de controle direcional, 2/5 vias; acionamento elétrico;

retorno por mola; NA. vV 1 4 .
valvula de controle direcional, 5/2 vias; acionamento por

botdo; retorno por mola. s1 [7] T\" ¥/ W
valvula de controle direcional, 5/2 vias; acionamento elétrico; =g a 3
retorno por mola. T
valvula de controle direcional, 3/2 vias; acionamento por

bot&o; retorno por mola; NF. l s |

Considerando a simbologia hidraulica da norma ANSI (American National Standards
Institute), enumere a segunda coluna de acordo com a descricao correta dos simbolos
referentes ao acionamento de valvulas direcionais.

{—: i —|' () Pedal
]

7— N
/ () Pneumatico

{ ( ) Mecanico
/4( ( ) Alavanca

( ) Botdo

A sequéncia correta, de cima para baixo, é

a)
b)
c)
d)

35.

a)
b)
c)
d)

4 4l 2l 1l 3
I 1l _ 4l 2
I I 1l I 3
I 3[ 2l f—

=N W]
N

I

Com o avango dos processos industriais, apos a Revolugdo Industrial, e a necessidade de
aumento da produtividade, iniciou-se uma nova tendéncia nas fabricas no mundo inteiro.
Essa nova tendéncia recebeu o nome de automacgao.

Das afirmacgfes abaixo, a que melhor representa a definicdo deste conceito é

um conjunto de técnicas por meio das quais se constroem sistemas ativos capazes de atuar
com uma eficiéncia étima pelo uso de informacdes recebidas do meio sobre o qual atuam.
uma tendéncia criada para melhorar a qualidade de vida dos trabalhadores em virtude do
aumento dos salarios e do aumento da oferta de emprego.

um conjunto de técnicas aplicadas nas fabricas para aumentar a produtividade e otimizar o
tempo gasto para produgao de um produto, aumentando assim o seu valor final.

um conjunto de processos sobre os quais o0 operador atua para otimizar o tempo de
producao e a qualidade de um produto para a obtencao de maior lucro sem investimentos.
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36.0bserve o0 programa abaixo.

AUTO_MANUAL'B_LIGA B_DESLIGA

1
............. B B T iy |
1

..............

...........................

N_MAXIMO

1
_____________ L=
|

..............

a)
b)
c)
d)

Especificacoes das entradas

10.0 = Nivel minimo do tanque = sensor ativo
(N_MINIMO) = sensor nao ativo

10.1 = Nivel maximo do tanque = sensor ativo
(N_MAXIMO) = sensor nao ativo

10.2 = Botdo Automatico / Manual

Automatico

O OHOHOKHIOK

(AUTO_MANUAL) = Manual
10.3 = Botdo Ligar = Acionado
(B_LIGA) = nao acionado
10.4 = Botdo Desligar = Acionado
(B_DESLIGA) = ndo acionado

Especificacoes das saidas

Q0.0 = BOMBA (Acionamento da contatora que aciona a bomba)

Foi desenvolvido um programa em Ladder para comandar uma bomba de controle de nivel
gue abastece um reservatério de agua. Com base no programa TWIDO SUITE e nas
especificagGes das entradas e saidas, € INCORRETO afirmar que

se 0 botdo AUTO_MANUAL = 1, N_MINIMO = 0 e N_MAXIMO = 0, a BOMBA permanecera

ligada até N_MAXIMO = 1.

se 0 botdao AUTO_MANUAL= 0, B_DESLIGA = 1 e B_LIGA = 1, a BOMBA liga, permanecendo

ligada até que N_MAXIMO = 1.

se, durante o acionamento da BOMBA através da memodria MO, o botdo AUTO_MANUAL
passar seu estado de 1 para 0, a BOMBA desligara.

a BOMBA somente ligara se o N_MAXIMO = 0 e M0 ou M1 estiverem ativos.
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37. A norma IEC-61131-3 estabelece as linguagens padrbdes para programacao de CLPs, que

a)
b)
o)
d)

38.

a)
b)

)

d)

39.

a)
b)

d)

40.

sao:

LD, SFC e FDB.

IL, FDB, LD e SFC.

ST, LD, IL, FDB e SFC.

Grafcet, LD, portas ldgicas, IL e Java.

Sobre o Protocolo de Comunicagao Profibus utilizado para redes industriais de dados, é
correto afirmar que

a arquitetura do protocolo Profibus é orientada e baseada num padrdo proprietério,
diferente do modelo OSI de referéncia.

€ um protocolo de sistema aberto que contempla uma larga escala de aplicagdes da
manufatura. O padrdo Profibus é divido em trés grupos ou familias distintas: familia TCP,
familia FMS e familia IP.

€ um protocolo de sistema aberto que contempla uma larga escala de aplicacdes da
manufatura. E subdividido em trés outros grupos ou familias distintas: familia DP, familia
FMS e familia PA.

€ um protocolo fechado, proprietario, onde alguns fabricantes detém sua patente e utilizam
esta padronizacao para fabricagao de seus produtos de automacao industrial.

Sobre o principio de funcionamento dos controladores légicos programaveis, € correto
afirmar que

atualmente a linguagem preferida para programacao dos CLPs é C++ por ter mais recursos
e ser mais rapida quando comparada com as linguagens graficas.

os CLPs foram inicialmente projetados para reduzir os esforcos de modificacdo e
reprogramacao em linhas de montagem das industrias automobilisticas.

na memoria de dados é armazenado permanentemente o programa monitor responsavel
por controlar e supervisionar as atividades do CLP.

€ composto por dois elementos principais, sendo Unidade Central de Processamento (CPU) e
interfaces para os sinais de entrada e saida.

Os CLPs nos permitem utilizar mais de um
tipo de linguagem de programacdo, com

]

funcdes equivalentes, mas com linguagens

diferentes. Neste contexto, foi 12 13
desenvolvido um programa em Ladder —| } { }
utilizando o software CLIC 02 da WEG. "
A alternativa que indica o trecho do programa 1
escrito em Lista de Instrucbes (ST)
correspondente ao diagrama em Ladder é
a) b) c) d)
LD 10 LD 10 LD 10 LD 10
AND 11 AND 14 AND 11 LD 11
1) Qo 5T Qo 1) a1 5T a1
LD 12 LD 13 LD 13 LD 13
AND 13 AND 12 AND 12 LD 12
5T a1 AND 14 5T Qo 5T a1
AND 14 5T a1 AND 14 AND 14
5T Q2 5T Q2 5T Q2 5T Q2
18
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